mechapro”

Schrittmotor Datenblatt

Vexta PK 296-E4.5B

Eigenschaften:

- 1,8° Schrittwinkel (200 Vollschritte/lUmdrehung) e ot

e 2-Phasen Motor, 8 Anschllsse 2 J

= Uni- und bipolar (seriell oder parallel) ansteuerbar o £y
e 2 Wellenenden ﬁﬂr&maj o/
* Mal3e: 85x85x66mm, Wellen-@: 14mm f— m

e Rotortragheit 1400x107 kg*m?2

Rad Whits Bml‘m"‘E.luu
EPhasa B Phase

Auf Anfrage mit diversen Optionen erhaltlich, z.B.:
unipolare Wicklungen, IP54, IP65, Versionen mit Encoder oder Getriebe
Beschaltung Haltemoment Phasenstrom Spannung  Widerstand Induktivitat

[Nm] [A] V] [Ohm/Phase] [mH/Phase]
Parallel 3,1 6,3 1,4 0,24 1,5
Seriell 3,1 3,18 2,8 0,96 6,0
Unipolar 2,2 45 2,0 0,48 1,5

e Gewicht: 1,7kg
e Abmessungen in mm:
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UL Styls 3265, AWGED 4 Leads)
AWGE2 (B Leads)

@ Theze dmenzicrs ars for doubls shaft medsls. For single shaft modsls, ignore the orangs (O} arsas.

Drehzahl-/Drehmoment-Kennlinien:

PK296-E4.5A/PK296-E4.5B PK296-E4.5A/PK296-E4.5B
Bipolar (Parallel) Bipolar (Series)

Eipolar Constant Current Driver Power Input 80 VDG Bipolar Constant Current Driver

Current: 8.3 &'Phase (Bipolar Parallel) X Curent 3.18 A/Phase (Bipolar Saries)

" With Damper DFCL-14F: Ju=870x 1077 kg-m* With Damper DSCL-14F: J.=870:<107 kgm®
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